SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
(STWIiOR - 1) — Roboty rozbiérkowe

Kod CPV: 45111300-1

ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robét rozbiérkowych dla projektu pt. Adaptacja czgsci pomieszczen
przedszkola na pomieszczenia ztobka z przebudowa i remontem tych pomieszczeh wraz z
zagospodarowaniem terenu w ramach zadania p.n. ,, Adaptacja czesci budynku Przedszkola w

Skopaniu z przeznaczeniem na ztobek ,,Aktywny Maluch”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rozbiérek wystepujacych w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchodza:
Zewnetrzne - teren
a) demontaz czgsci ogrodzenia
b) demontaz istniejgcych urzadzen zabawowych na placu zabaw - przedszkole
¢) skucie ptyty betonowej na placu zabaw - przedszkole
e) rozbiorka schodéw — wejscie do zlobka
f) budowa pochylni dla 0séb niepetnosprawnych
g) budowa utwardzenia terenu
i) demontaz zewnetrznej mobilnej toalety publicznej wraz z przytaczami

Zewngtrzne - budynek:

- demontaz drzwi zewng¢trznych 1 szt.

- demontaz wszystkich okien w adaptowanej czesci ztobka

- demontaz styropianu na elewacji na dwukondygnacyjnej czgsci ztobka

- demontaz stropodachu nad parterowa czescig ztobka wraz z rynnami i obrébkami
blacharskimi

- poszerzenie wejsciowego otworu drzwiowego

Wewngtrzne - budynek:
- demontaz drzwi wewnetrznych 8 szt.

- skucie ptytek podtogowych i §ciennych pom.
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- demontaz podiég

- skucie wszystkich warstw posadzki we wszystkich pomieszczeniach
- demontaz przyboroéw sanitarnych i armatury w tazience

- demontaz osprzetu elektrycznego

- wyburzenie zaznaczonych $cianek dziatowych

- poszerzenie otworéw drzwiowych 3 szt.

- wykucie otworéw w $cianach istniejgcych 3 szt.

1.4.

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

2.
2.1

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$s¢ wykonania robét, ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami InZyniera.

Materialy

. Dla robot rozbiérkowych materialy nie wystepuja.

3.

3.1.

Sprzet

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4.

Transport
Transport materiatéw z rozbidrki srodkami transportu.
Przewozony fadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie robot

. Roboty przygotowawcze

5.2.

Przed przystgpieniem do rob6t rozbiérkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowa¢ istniejace zasilanie w energi¢ elektryczna, instalacj¢ teletechniczng i wodno-
kanalizacyjng oraz wszelkie istniejace uzbrojenie.

Roboty rozbiérkowe

10.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

Kontrola jakos$ci rob6t
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sg: [1 szt.] [m®] [m] [m?]

Odbior robot
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7. Platno$¢ zgodnie z warunkami
umownymi wg zaakceptowanej, ceny umownej brutto realizacji przedmiotowej inwestycji.

Uwagi szczegoltowe

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.
10.2. Ilo$ci robét rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.

23



